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机器人集成应用综合训练





Dobot机械臂运动学与轨迹规划-实验报告
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1、Dobot机械臂DH参数
坐标系图+DH参数表

2、Dobot机械臂运动学建模

3、Dobot机械臂轨迹规划

4、谈谈机械臂在环境保护和可持续发展中的作用
机器替人、提高效率、节能减排；发展机器人对国家、工业、制造业的意义；采用机器人的成本和人工成本的对比。500~800字
5、谈谈机械臂安全操作规范
300~600字。
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