
1. 机器人工具箱的网址 

http://petercorke.com/wordpress/ 

 

 

2. 使用机器人工具箱建议使用MATLAB 2018b及以上版本，MATLAB 2018b的下载及安装

教程见《matlab2018安装文件》。 

 

3. 机器人工具箱的英文参考书为《Robotics, Vision and Control》；中文版如下图所示。 

 
 

4. 机器人工具箱有 2种，robot-9.8适合 matlab 2016以下版本，robot-10.2适合 matlab 2017

以上版本。现在以 robot-10.2来介绍机器人的安装步骤。 

Step 1： 解压 robot-10.2.zip，得到文件 1与文件 2。 



 

Step 2：复制文件夹 rvctools到 matlab安装目录中的 toolbox文件下，如下图。 

 

Step 4：将文件 2复制到 matlab软件中，并双击，系统会自动安装，并显示“完成”。 

 



Step 5：测试工具箱。在主窗口输入“mdl_puma560”，若在工作区出现如下图中的变量，说

明安装成功。 

 


